
En un punto de un sólido continuo, solicitado por dos estados de carga, se producen estados de tensiones 

diferentes, los cuales se refieren a ternas distintas, según lo que se observa en el esquema adjunto: 
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DATOS:       E = 200.000 MPa  µ = 0,25 
 

Se deberá: 
1. Determinar las tensiones y direcciones principales del Estado de Tensión que resulta de la aplicación 

simultanea de ambos estados de carga, con referencia a la terna x, y, z. 

2. Dibujar el cubo elemental con las tensiones principales con referencia a la terna x, y,z.   

3. Determinar las tensiones tangenciales máximas y mínimas para el haz de planos cuyo eje sostén es Y, 

y los planos donde dichas tensiones actúan, así como las tensiones normales asociadas a dichos planos, 

mediante la construcción de Mohr. 

4. Calcular las deformaciones en las direcciones u,  v y  w para el estado resultante (suma de ambos 

estados de carga). 

    Graficar los resultados 
 

5. Verificar los resultados del punto 4, utilizando la Circunferencia de Mohr de Deformaciones 

 

 

1. Determinar las tensiones y direcciones principales del estado de tensión que resulta de la
aplicación simultanea de ambos estados de carga, con referencia a la terna x,y,z.
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2 . Dibujar el cubo elemental con las tensiones principales con referencia a la terna x,y,z.
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3. Determinar la tensión tangencial máxima y minima para el haz de planos cuyo eje sosten
es Y,y los planos donde dichas tensiones actúan, así como las tensiones normales asociadas
a dichos planos, mediante la construcción de Mohr.
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4. Calcular las deformaciones en las direcciones u, v, w para el estado resultante
    Graficar los resultados 
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